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 هشدار های ایمنی

  صدمه انحه کمک می کند و  ساستفاده ایمن و مناسب از محصول را تضمین می کند و به جلوگیری از  بروز رعایت کردن هشدار های ایمنی

 های احتمالی را تا حد ممکن کاهش می دهد.

  در مواردی بکار می رود که عدم رعایت موارد ایمنی باعث بروز سانحه و صدمه های جدی می شود اخطارواژه. 

  ود.در مواردی بکار می رود که عدم رعایت موارد ایمنی باعث بروز سانحه و صدمه های جزئی می ش احتیاطواژه 

 

 اخطار

  ل نصب کنید.نرا بر روی پ گاهدستهمیشه 

 در صورت عدم رعایت ممکن است سبب بروز شوك الکتریکی شود.

  اقدام به سیم کشی،تعمیرو یا بازرسی و باز کردن دستگاه نکنید. دستگاههرگز هنگام روشن بودن 

 در صورت عدم رعایت ممکن است سبب بروز شوك الکتریکی شود.

  ورودی و پلاریته ترمینال آن را بررسی کنید.قبل از اتصال سیم ها،مشخصات تغذیه 

 در صورت عدم رعایت ممکن است سبب بروز آتش شود.

  سرویس و یا اعمال تغییردر محصول می باشد.فقط تکنسین فراروپایا مجاز به 

 در صورت عدم رعایت ممکن است سبب بروز شوك الکتریکی ویا آتش شود.

  احتیاط

 .در فضای باز استفاده نکنید 

 صورت عدم رعایت سبب کوتاه شدن عمر محصول و/یا شوك الکتریکی می شود.در 

  0.5همیشه برای سیم کشی ترمینال خروجی رله ها از سیم با قطع mm2 .و یا بالاتر استفاده کنید 

 آتش سوزی داشته باشد. خطردر صورت عدم رعایت ممکن است 

 .همیشه در محدوده مشخصات درج شده استفاده کنید 

 ت عدم رعایت ممکن است سبب کوتاه شدن طول عمرشود و/یا خطر آتش سوزی خواهد داشت.در صور

 .از بار های بیش از ظرفیت سوئیچ کنتاکت  های رله جلو گیری کنید 

 شود. ها شدن کنتاکت تش سوزی یا معیوبآدر صورت عدم رعایت ، ممکن است سبب صدمه عایق،کنتاکت های رله و/یا بروز 

  روغنی برای تمیز کردن محصول استفاده نکنید.به جای آن ازیک دستمال خشک استفاده کنید.از آب یا مواد 

 در صورت عدم رعایت ، ممکن است خطر آتش سوزی یا شوك الکتریکی در بر داشته باشد.

  ،است قرار ندهید یا فشاراش تابش گرما،ارتعمحصول را در مکان هایی که در معرض ، گاز های قابل اشتعال ،رطوبت،نور مستقیم خورشید. 

 .ممکن است باعث آتش سوزی و یا سوختن دستگاه شوددر صورت عدم رعایت ،

 .اجازه ندهید گردوخاك یا تکه های سیم وارد محصول شود 

 درصورت عدم رعایت،ممکن است خطر آتش سوزی یا نقص عملکرد داشته باشد.

 بررسی کنید. آنالوگ می باشد ،ابتدا پلاریته ترمینال ها را برای اتصال سنسورها به ورودی محصولاتی که دارای کانال 

 .ممکن است باعث سوختن دستگاه شود در صورت عدم رعایت ،
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 معرفی محصول -1
 

PACs7070E  یکی از محصولات خانوادهPAC7000 ی صفحات حعلاوه بر امکان طرا می باشد کهHMI  همانند یکPLC ی است. این قابل برنامه ریز

به  FBD Editorرم افزار ن، برنامه ریزی با استفاده از  RTC  ،Ethernet  ،Internal MMC   ،MODBUS RTUکلیه امکانات این خانواده را از جمله دستگاه 

که  انات این دستگاه می باشداز دیگر امک FTPداخلی و امکان ارتباط با پروتکل  Webserverو ...  دارا می باشد. همچنین دارا بودن  Function Blockزبان 

 .را به کاربر می دهد Data Loggerگاه به عنوان توانایی استفاده از دست

 PACs7070E ایزوله  رودی دیجیتالوکانال  6،  به انتخاب مشتری() بیتی 16یا  12کانال خروجی آنالوگ  1 ، بیتی 24کانال ورودی آنالوگ  4دارای

مکانات دستگاه تولید پالس از دیگر ا است. و یا رله ایی Open Collectorایزوله شده از نوع ترانزیستور به صورت  کانال خروجی دیجیتال 6و  PNPشده 

PWM ایی مانند . ارتباط بادستگاه های دیگر در یک شبکه و قابلیت ایجاد ارتباط با نرم افزار هدر خروجی های دیجیتال می باشدLabVEIW  نرم افزار و

 این دستگاه را بسیار توانمند ساخته است.های مشابه 

 

 اکاربرد ه

 ( مانیتورینگ و کنترلPLC-HMI) 

 های کنترل گسترده سیستم (DCS) 

 های کنترل و سوپروایزری سیستم 

 جمع آوری داده (Data Acquisition) 

 های مدیریت انرژی سیستم 

 های امنیتی سیستم 

 اتوماسیون ساختمان 

 سیستم های کنترل فشار و دبی 

 Data Logger 
 Web Server 
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 ویژگی ها 1-1
 

  480با وضوح  7"دارای صفحه نمایش لمسی x 800 

  ایزوله شده  کانال ورودی دیجیتال 6دارایPNP 

  به صورت  از نوع ترانزیستور ایزوله شده کانال خروجی دیجیتال 6دارایOpen Collector و یا رله ایی 

  تولید پالسPWM روی خروجی های دیجیتال 

 بیتی 24کانال ورودی آنالوگ   2دارای 

 1  بیتی 12-16کانال خروجی آنالوگ  

  ارتباط با شبکهEthernet Mbps 100/10 

 ارتباط با شبکه RS-485 پروتکل مودباس با RTU  با Baud rate حداکثر kbps 250 

  قابلیت ایزوله شدن درگاهRS-485  

  بهره گیری از پردازندهARM CORTEX M4 

  KB 64 حافظه قابل برنامه ریزی 

  KB8  حافظهSDRAM 

  KB3  حافظه غیر فرار 

  داراری کارت حافظهGB 8  داخلی جهتData Logging   16و امکان ارتقا حافظه تا GB 

  دارایRTC داخلی 

  ولت برای تحریک سنسور ها 24و  10 دارای خروجی 

  ولت 240تا  100امکان کار با تغذیه بین AC  ولت  24وDC 

  قابل برنامه ریزی بودن با استفاده از نرم افزارFBD Editor 

 امکان به روز رسانی نرم افزار داخلی دستگاه 

 سال 5 به مدت عمر باطری دستگاه برای حافظه ماندگار و زمان نگه داری حافظه ماندگار 

  16حافظه گرافیکMB  ( مستقل از حافظه جانبی ،Micro SD  ) 

  در ثانیه لوپ 50000الی  1500سرعت لوپ برنامه با توجه به حجم برنامه بین 

 1  ورودی انکودر کیلوهرتز  200عدد ورودی انکودر / کانتر سرعت بالا تا (DI1 , DI2  ورودی کانتر ،DI1 , DI3 ) 

 1 5تا  عدد کانتر ( کیلو هرتزDI3) 

 3 عدد خروجیPWM   تعیین و قابلیت  هرتز 0.1کیلوهرتز با دقت  50تا هرتز  0.1 در بازه ،  گانهانس جدامنابع فرکدارای و دارای سرعت بالا

 PWM ( PWM2 ) کانال دومتعداد پالس برای 
 آمپر ( 10کانال حداکثر  6جمع  آمپر و 5دیجیتال ترانزیستوری به رله ایی ) با شرایط ماکزیمم جریان هر کانال حداکثر   امکان تغییر خروجی های 

  ( امکان تغییر تنظیمات مودباس شامل Parity , Stop Bit) 
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 اجزا و لوازم جانبی 1-2
 اجزا  -1

 

                                                      PACs7070E  

 7070Eیک عدد دستگاه  -

 پیچ و کلمپ جهت نصب دستگاه بر روی پنل -

                 میلیمتر( 5پین )همگی سایز  8عدد سوکت  1پین،  9عدد سوکت  1پین ،  11عدد سوکت  1تعداد   -

 داز کامل بودن اجزا در بسته محصول اطمینان پیدا کنی ، دستگاهقبل از استفاده   توجه

 

 لوازم جانبی -2

 استفاده کرد. FUC485یا  FSC485از مبدل  می توانبرای برقراری ارتباط بین دستگاه و کامپیوتر 

                                                          
FSC485                              FUC485                           Ferrite Bead                        PROFIBUS Cable 

 (RS-485جهت ایجاد شبکه  PROFIBUSکابل )             هسته فریت برای کاهش نویز                              (RS-485به  USB)مبدل               (              RS-485به  RS-232)مبدل     

 

                                                                                                                                       

 Switchیا  Ethernet                                         HUBکابل      

 

 توجه
 اشدتصاویر اجزا و لوازم جانبی محصول ممکن است با نمونه حقیقی آن تفاوت داشته ب 

 راجعه کنیدتر در مورد محصولات بالا به راهنمای کاربری همان محصول م برای اطلاعات دقیق 
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 مشخصات ترمینال ها 1-3
 

 مشخصات هر ترمینال آمده است. در جدول زیر  نام و دستگاه تعبیه شده اند. پین در دو طرف 11پین و  17گروه  در دوترمینال های این دستگاه 

 

 

 

 پین 17ترمینال های گروه 

 عملکرد ترمینال شماره

 تغذیه دستگاه ورودی  ~ 1

 ورودی تغذیه دستگاه ~ 2

3 DQ1 خروجی  - 1کانال  خروجی دیجیتال(PWM1) 

4 DQ2 خروجی  - 2کانال  خروجی دیجیتال(PWM2) 

5 DQ3 خروجی  - 3کانال  خروجی دیجیتال(PWM3) 

6 DQ4  4خروجی دیجیتال کانال 

7 DQ5  5خروجی دیجیتال کانال  

8 DQ6  6خروجی دیجیتال کانال  
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 عملکرد ترمینال شماره

9 V(+)  دیجیتالولتاژ مثبت تغذیه خروجی های 

10 V(-) ولتاژ منفی تغذیه خروجی های دیجیتال 

11 DI1  1ورودی دیجیتال کانال 

12 DI2  2ورودی دیجیتال کانال 

13 DI3  3ورودی دیجیتال کانال 

14 DI4  4ورودی دیجیتال کانال 

15 DI5  5ورودی دیجیتال کانال 

16 DI6  6ورودی دیجیتال کانال 

17 V(-) منفی مشترك ورودی های دیجیتال  ورودی 

 

 پین 11ترمینال های گروه 

 عملکرد ترمینال شماره

1 Data(+)  ترمینال مثبت درگاهRS-485  

2 Data(-)  ترمینال منفی درگاهRS-485 

3 AI 1 (+)  1ورودی مثبت آنالوگ کانال 

4 AI 2 (+)  2ورودی منفی آنالوگ کانال 

5 AI 3 (+)  3ورودی مثبت آنالوگ کانال 

6 AI 4 (+)  4ورودی منفی آنالوگ کانال 

7 GND مشترك زمین 

8 AQ (+) خروجی آنالوگ 

9 GND مشترك زمین 

10 +10V  ولت برای تحریک سنسور ها  10خروجی 

11 GND مشترك زمین 
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 منوی تنظیمات دستگاه 1-4
 

، کالیبره کردن  RS-485 در این منو می توان تنظیمات .، دستگاه وارد منوی تنظیمات می شود STOPدر حالت  PACs7070Eدستگاه با قرار دادن 

 دستگاه را انجام داد. Firmwareروز کردن ه و ب ،تنظیم ساعت و تاریخ  Ethernetصفحه لمسی ، تنظیمات 

 

 

 

 عملکرد  شماره

1 Touch Calibration کالیبره کردن صفحه لمسی دستگاه 

2 RS485 ID  تنظیمID  دستگاه برای شبکهRS-485 

3 Date & Time Setting  تنظیم ساعت و تاریخRTC دستگاه 

4 Ethernet Setting  تنظیم پارامتر هایEthernet دستگاه 

5 Updating Firmware روز کردن نرم افزار داخلی دستگاهه ب 

8 Format SD Card فرمت کردن کارت حافظه دستگاه 
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Touch Calibration : 

 

 

 

 

 

 برای کالیبره کردن صفحه تاچ دستگاه ابتدا باید دستگاه خاموش شود .

 برای وارد شدن به منو کالیبره ابتدا باید انگشت را روی صفحه تاچ نگه داشت و سپس دستگاه را روشن کرد .

 نقطه وارد می شود .  5ثانیه دستگاه به صورت خودکار به منوی کالیبره  5پس از 

را   OKنقطه را تاچ کرده و تا گزینه  5در منوی کالیبره طبق دستور صفحه عمل کرده و با استفاده از قلموی تاچ و یا وسیله ایی مشابه قلموی تاچ هر 

 . مشاهده نکردید ، قلمو را از روی صفحه بر ندارید

 پس از انجام مراحل فوق برای هر پنج نقطه ، عملیات کالیبره تمام شده و با یک بار لمس صفحه وارد برنامه اصلی می شوید.

 زیر این صفحه  نشان داده شده است:در شکل 

  

 

در صورتی که . با کلیک بر روی نقاط خواسته شده برای دقت بیشتر در کالیبراسیون باید سعی شود بر روی  مرکز دایره خواسته شده کلیک کرد

 صفحه زیر نمایش داده می شود.کالیبراسیون به درستی انجام شده باشد  
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RS485 ID : 

 مودباس  :س نبود و کاربر تنها با آدرس ، امکان تغییر تنظیمات مودبا 7070در دستگاه قدیم سری  با انتخاب این گزینه پنجره زیر نمایش داده می شود.

Length = 8, Parity = None, Stop Bit = 1  . می تواند دستگاه تنظیم کند 

 یاز تغییر داد .را با توجه به ن  Stop Bitو   Parityمی توان تنظیمات مودباس   ) ( PACs 7070 E 7070 اما در دستگاه جدید  

 می باشد :به این صورت که برای موارد ذکر شده ، انتخاب های زیر در دسترس 

Length = 8 
Parity = None , Even , Odd                                                                                                                                    
Stop Bit = 1 , 2 

 

 

 ال کرد.تغییرات را اعم OKرا تغییر داد و با کلیک بر روی دکمه  IDمی توان مقدار  Downو  UPروی دکمه های  با کلیک بر

 

Date & Time Setting : 

 ه زیر نمایش داده می شود.با استفاده از این گزینه می توان ساعت و تاریخ داخلی دستگاه را تنظیم کرد. با کلیک بر روی این گزینه صفح

 

 Downو  UPبر روی دکمه های  می باشد. با کلیک بر روی هر قسمت و کلیک "روز/ماه/سال  " و " ثانیه/دقیقه/ساعت " ساختار ساعت و تاریخ به صورت

 توان آن مقدار را تغییر داد. می
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Ethernet Setting : 

در این پنجره می  زیر نمایش داده می شود. جرهدستگاه را تغییر داد. با کلیک بر روی این گزینه پن Ethernetبا استفاده از این گزینه می توان پارامتر های 

 دسترسی داشت. Ethernet توان به پارمترهای مختلف 

 

 را تغییر داد FTPو  HTTPمی توان پسورد سرویس  Miscدر قسمت 

 

 در شبکه تعیین کرد. را دستگاه IPمی توان  IP Addressدر قسمت 

 

 را تنظیم کرد. Subnetمی توان پارامتر  Subnetدر قسمت 
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 دستگاه را تنظیم کرد. MACمی توان پارامتر  MAC Addressدر قسمت 

 

 را تنظیم کرد. Gatewayمی توان پارامتر  Gatewayدر قسمت 

 

 را تعیین کرد. DNSمی توان مقدار اول و دوم  DNSدر قسمت 

ا ب ظر را تغییر داد.نمی توان مقدار عدد مورد  DOWNو  UPدر هر قسمت با کلیک بر روی عدد و انتخاب آن و سپس کلیک کردن بر روی دکمه های 

 FBDاهنمای نرم افزار ر)برای اطلاعات بیشتر به  .لغو می شود مورد نظر عمل Cancelتغییرات اعمال می شود و با کلیک بر روی  OKکلیک بر روی 

Editor )مراجعه کنید 

 

Format SD Card : 

در این مرحله برای  ایش داده می شود.ام زیر نمکلیک بر روی این گزینه پیبا  کرد. Formatبا انتخاب این گزینه می توان کارت حافظه داخلی دستگاه را 

 باید دستگاه ریست شود. Formatلغو عملیات 
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می  Formatکارت حافظه دستگاه  Okکه با فرمت کردن کارت حافظه ، تمام اطلاعات روی کارت پاك می شود. با کلیک بر روی  ام بیانگر این استپیاین 

 شد ، پیغام زیر نمایش داده می شود. Formatشود. پس از این که کارت حافظه با موفقیت 

 

 : Application CRC Errorپیغام 

 

نشان داده می شود که برنامه ای روی دستگاه نیست و یا برنامه به خوبی روی دستگاه  HMIزمانی روی صفحه  Application CRC Errorپیغام خطای 

 کلیک کرده ، سپس برنامه را دوباره روی دستگاه دانلود کرد. OKقرار داده و روی گزینه  STOPدانلود نشده است و اجرا نمی شود. باید دستگاه را در حالت 
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 مشخصات-2

 بلوک دیاگرام 2-1
 

 

 

نالوگ خروجی های آ ورودی های آنالوگ و دیجیتال ، اینچ با صفحه لمسی ، 7صفحه نمایش  از جمله های مختلفی دارای قسمتPACs7070E دستگاه 

 و ... می باشد. PWM ، RTC  ،Memory Card  ،Ethernetو دیجیتال ، مولد پالس 

 و صفحه لمسی مقاومتی می باشد.  480x800اینچ با رزولوشن  7دارای صفحه نمایش رنگی PACs7070E دستگاه 

برای داخلی پردازنده  که از مبدل می باشد از نوع ولتاژ به انتخاب مشتری ، بیتی 12یا  16 کانال خروجی آنالوگ 1الوگ دارای بلوك مبدل دیجیتال به آن

 این کانال استفاده شده است. 

 رودی دیجیتال ایزوله شده می باشد.کانال و 6بلوك ورودی دیجیتال دارای 

خروجی  3برای  PWMد پالس با قابلیت تولیو یا رله ایی  Open Collector کانال خروجی دیجیتال ایزوله شده به صورت  6بلوك خروجی دیجیتال دارای 

 می باشد.اول دیجیتال 

 وجود دارد. برای ارتباط با کامپیوتر و یا ایجاد شبکه با دستگاه های دیگر می باشد و امکان ایزوله شدن آن RS-485درگاه سریال 

 و ... به دستگاه اضافه کرده است. Ethernet  ،Webserverدستگاه امکاناتی از قبیل شبکه شدن در بستر  Ethernetبلوك 
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در اختیار کاربر قرار می   Data Logger و دارا بودن کارت حافظه داخلی دستگاه را به عنوان یکبه عنوان ساعت داخلی سیستم  RTCهمچنین وجود بلوك 

 دهد. 

درخواست مشتری  ، همچنین در صورت داشته باشد AC ولت 240تا  165ن می شود که می تواند ورودی تامی AC/DCتغذیه دستگاه توسط یک مبدل 

 شده است. برای تحریک سنسورها درون دستگاه تعبیهولت  24و  10  یک خروجی. تقا داد نیز ار DCولت  24توان آن را به تغدیه می

که داده های  RAM، و حافظه غیر فرار از نوع  SDRamبرای برنامه ریزی ،  Flash، حافظه ARM CORTEX M4 دارای پردازنده  PACs7070Eدستگاه 

 می باشد.آن با باطری ذخیره می شود ، 
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 پارامتر هامحدوده  2-2
 

 

 نکته توضیحات پارامتر

  وات 5با توان حداقل  DCولت  24و   ACولت  240 -165 ولتاژ تغذیه

  ولت 220در  میلی آمپر 50 جریان تغذیه

 1 رگوله شده میلی آمپر 200ولت  24و   10  ولت 24و 10خروجی 

   رنگی با صفحه لمسی LCD نمایشگر

  480x800رزولوشن اینچ ،  7 اندازه نمایشگر

  255تا  ID  1محدوده 

 RS-485 

Baud Rate 9600  ،19200  ،38400  ،57600  ،125000  ،250000  

2 
Stop Bit 1, 2 
Parity None , Even, Odd  

Data Size 8 بیت 

Ethernet Mbps 100/10   

Program Time out 500 3 میلی ثانیه 
NVRam Read/ Write 

Cycle 4 نامحدود ، با توجه به عمر باطری 

I/O 

DI 6 کانال ورودی دیجیتال ایزوله شده 

 
DO 6 کانال خروجی دیجیتال ایزوله شده 

AI 2  بیتی 24کانال ورودی آنالوگ 

AO 1  بیتی 12-16کانال خروجی آنالوگ 

  ولت 2.5تا + 2.5- ولتاژ ورودی آنالوگ

  میلی آمپر  20تا  0و  20تا  4،  24تا  0ولت ،  5تا  0،  ولت 10تا  0 ولتاژ خروجی آنالوگ

  Duty 50%در   KHZ 5پالس تا فرکانس قابلیت دریافت  معمولی  دیجیتال ورودی

سرعت  دیجیتال ورودی
 بالا و انکودر 

  KHZ 200قابلیت دریافت پالس تا فرکانس 

 ورودی دیجیتال

 ولت 48 -20 یک :           ولت  12 - 0صفر :  ولتاژ ورودی دیجیتال

 میلی آمپر 5 جریان ورودی دیجیتال 

 Vrms3750  ولتاژ ایزولاسیون

 نوع خروجی دیجیتال

ترانزیستوری 
PNP 

 آمپر لحظه ایی 2میلی آمپر لحظه پیوسته،  500 جریان خروجی دیجیتال

 ولت 60تا  5 ولتاژ خروجی دیجیتال 

 رله ایی

 آمپر 10 کانال حداکثر 6آمپر و جمع  5ماکزیمم جریان هر کانال حداکثر  دیجیتالجریان خروجی 

  250VAC/30VDCحداکثر  ولتاژ خروجی دیجیتال 
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 خروجی دیجیتال

ترانزیستوری 
PNP 

  هرتز 0.1کیلوهرتز با دقت  150تا هرتز  0.1 –بیتی  PWM 32خروجی 

  آمپر 10کانال حداکثر  6آمپر و جمع  5ماکزیمم جریان هر کانال حداکثر  رله ایی

  درصد 80درجه سانتیگراد و رطوبت تا  50تا  -20 دمای و رطوبت کاری

  درجه سانتیگراد 70تا  -30 دمای نگهداری 

 

 .رای تحریک سنسور ها تعبیه شده استوفقط ب ولت برای مصرف عمومی نیست 24و  10خروجی ولتاژ  -1

دارای ایزولاسیون نمی  خانهپیش فرض در کار دستگاه ها RS-485وجود دارد، درگاه  RS-485با درخواست مصرف کننده امکان ایزوله کردن درگاه  -2

 باشند.

3- Time out Program پارامتری برای پروگرام کردن دستگاه است. این پارامتر مربوط به تنظیمات شبکه در نرم افزار FBD Editor  می باشد و از مقدار

 ذکر شده نباید کمتر باشد.

4- NV Ram اریم.این دستگاه با باطری ذخیره می شود و تا زمانی که عمر باطری تمام نشود محدودیت نوشتن و خواندن ند 
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 (Ethernetاترنت ) -3
،   Ethernetا با کابل می باشند. این سخت افزار امکاناتی مانند شبکه شدن دستگاه ه  Ethernetدارای سخت افزار داخلی  6000دستگاه های سری 

WebServer  ل داخلی را در اختیار کاربر قرار می دهد. تمام سرویس های ذکر شده از پروتک حافظهداخلی و ارتباط با کارتTCP  در بسترEthernet   استفاده

 می کنند.

و   Ethernetهای را انجام داد. در جدول زیر پارامتر  Ethernetمی توان تنظیمات  …Device >> Ethernet Settingیر در مس FBD Editorدر نرم افزار 

 مقادیر پیش فرض آن آمده است.

 مقدار پیش فرض پارامتر شماره

1 IP Address 192.168.1.100 

2 Subnet Mask 255.255.255.0 

3 Default Gateway 192.168.1.254 

4 Primary DNS 192.25.2.129 

5 Secondary DNS 192.25.2.130 

6 MAC Address 1.48.108.162.69.94 

7 FTP/HTTP 
Password 0000 

 

 توجه
  باید توجه داشت که پارامتر هایEthernet  مقادیر آنها را از  فقط نوشتنی می باشند و نمی توان

 دستگاه خواند

  پارامتر هایEthernet از طریق پروگرام کردن در دستگاه قرار می گیرد 

 

 در ادامه هر پارامتر به اختصار توضیح داده شده است.

MAC Address: 

 6یک کد  MAC Addressت. منحصر به فرد در شبکه اس MAC Address ، دارای یک را داشته باشد Ethernet به شبکه هر دستگاهی که قابلیت اتصال

هر دستگاه منحصر بفرد  MAC Addressبایتی است و برای هر دستگاه یک مقدار ثابت و معین است. در صورت استفاده از چند دستگاه در یک شبکه باید 

رای اطلاعات بیشتر .) ب  = Multicast 1و  Unicast = 0بودن آن می باشد.  Unicastیا  Multicastتعیین کننده  MAC Addressبیت اول از بایت اول  باشد.

 به پروتکل های مربوطه مراجعه شود(

IP Address : 

IP  بایتی است که آدرس دستگاه در شبکه می باشد.  مقدار اول تا سوم  4یک کدIP ( در یک شبکه محلیLANبیانگر کد ش ) بکه ای است که دستگاه در

ورت پیش فرض برابر ( به صLANر شبکه مورد نظر می باشد. کد شبکه های محلی )آن قرار گرفته است و مقدار بایت چهارم کد آن دستگاه خاص د

 است. 192.168.1
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Subnet Mask : 

یک کد  Subnet Maskود. استفاده می ش Subnet Maskداده شده در شبکه محلی قرار دارد یا در شبکه خارجی ، از  IPبرای تشخیص اینکه دستگاهی با 

 است. 255.255.255.0( مقدار آن برابر LANه های محلی )بایتی است که برای شبک 4

Default Gateway : 

تگاه های قرار گرفته در ارتباط دسآن شبکه شناخته می شود.  Gatewayدستگاهی که در یک شبکه محلی با شبکه خارجی دیگری ارتباط دارد با عنوان 

خواهد با دستگاه دیگری در هنگامی که دستگاهی ب. برقرار می شود Gateway به وسیله ، گرفته اند قرار ییک شبکه با دستگاه هایی که در شبکه دیگر

فته است یا در یک شبکه گر بررسی می کند که دستگاه مقصد در شبکه محلی قرار Subnet Mask ابتدا با استفاده از ، ارتباط برقرار کند Ethernet شبکه

 باشد که دستگاه مقصد در شبکه دیگری مستقیما با آن ارتباط برقرار می کند. اما در صورتی ، لی قرار داردخارجی قرار دارد. اگر دستگاه مقصد در شبکه مح

 Gateway رتباط دارند تعییناخارجی دیگری  بنابراین در شبکه هایی که با شبکه .با آن دستگاه ارتباط برقرار می کند Gateway ، دستگاه مبدأ از طریق

 .ضروری نیست Gateway تعیین با شبکه دیگری ارتباط ندارد، (LAN) شبکه لازم است. اما اگر شبکه محلی ین دستگاه های این دوبرای برقراری ارتباط ب

FTP/HTTP Password : 

 مشترك می باشد( HTTPو  FTPبرای  Passwordد. )دستگاه  می باش HTTPو  FTPسرویس های  Passwordمقدار این پارامتر ، 

 

3-1 Webserver 

را بر روی دستگاه قرار دهد و  html با فرمت Web این دستگاه ها، این امکان را برای کاربر فراهم می آورد که بتواند صفحات داخلی در Web Server وجود

 د.کن با دستگاه ارتباط برقرار HTTPل پروتک سپس از طریق

 Web زارهایبر روی دستگاه از طریق نرم اف بارگذاری شده html ، محتویات صفحاتHTTP با برقراری ارتباط با دستگاه از طریق پروتکل

Browserمانند(internet Explorerقابل مشاهده است )کاربر می تواند صفحات . html صفحات متغیرهای  یندلخواه خود را طراحی کند و نیز از طریق ا

ریق شبکه اینترنت و از هر مکانی به دستگاه طقادر است حتی از  با این امکان، اپراتور .دهد موجود در برنامه دستگاه را مانیتور نماید و مقادیر آنها را تغییر

د نظر خود را از این طریق فرامین مور روی آن را مشاهده کند و بدین وسیله وضعیت متغیرهای مختلف دستگاه را ببیند و یا html متصل شده و صفحات

 .برای دستگاه ارسال نماید

 : تواند وجود داشته باشد سیستم می دو نوع صفحه وب در

  ( :Static Web Pagesصفحات وب استاتیک )

 html فحات به زبان استاندارداین ص .اند نمایش داده می شوند صفحاتی هستند که محتویات آنها تغییر نمی کند و همیشه به همان صورتی که طراحی شده

 Notepadده ویرایش متن مانند ذخیره می شوند. برای طراحی صفحات وب استاتیک می توان از یک نرم افزار سا html.یا  htm.نوشته می شوند و با پسوند 

 استفاده نمود. htmlو یا نرم افزار های طراحی صفحات 

  :( Dynamic Web Pages) صفحات وب دینامیک

ه عنوان مثال صفحاتی که مقدار متغیری از یک سیستم را در هر لحظه نشان بصفحاتی هستند که در هر بار نمایش ، محتویات آنها ممکن است تغییر کند. 

برای این کار از زبان  PACبرای طراحی صفحات دینامیک باید از یک زبان اسکریپت نویسی استفاده نمود. در سیستم  .فحات دینامیک هستندد صمی دهن

ارتباط برقرار کند و یک صفحه وب دینامیک  PACبا یک دستگاه  HTTPاستفاده می شود. هنگامی که اپراتوری بخواهد با پروتکل  CGIاسکریپت نویسی 

برای آشنایی با  ه اعمال می شود و سپس نمایش داده می شود.حرا ببیند ، صفحه مورد نظر توسط دستگاه پردازش می شود و محتویات دینامیک در صف

 مراجعه کنید. FBD Editorنرم افزار  Help فحات وب به نحوه طراحی ص

file:///C:/Program%20Files/Fararo/FBDEditor/FBDHelp.chm


PACs7070E                          فراروپایا     

 

FararoPayaCo                                                                21                          PAC (Programmable Automation 

Controller)       
     

 

 :  HTTPنحوه برقراری ارتباط با دستگاه از طریق پروتکل 

، یک نرم افزار  HTTPپروتکل  برقراری ارتباط با دستگاه از طریقاطمینان حاصل نمایید. برای  Ethernetابتدا از اتصال سخت افزاری دستگاه به شبکه 

وارد نمایید.  HTTPروتکل پدستگاه مورد نظر را با  IPرا باز کنید. سپس در قسمت آدرس این نرم افزار ،  Internet Explorerجستجوی صفحات وب مانند 

 دستگاه را وارد نمایید. IPرا در این قسمت وارد کرده و سپس  //:httpبرای این کار ابتدا عبارت 

 

 

 ، پنجره ی زیر نمایش داده می شود. Enterدستگاه و زدن کلید  IPپس از وارد نمودن 

 

 

رض مقدار پیش ف می باشد و قابل تغییر نیست. adminهمه دستگاه ها عبارت   User nameرا وارد کنید. Passwordو  User nameدر این پنجره باید 

Password  می باشد و می توان در قسمت  0000برابر برای دستگاه هاEthernet Setting داد. با وارد کردن  آن را تغییرUser name   وPassword  صفحه

html .داخلی دستگاه نمایش داده می شود 
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 پیش فرض دستگاه نمایش داده می شود. htmlدر صورتی که کاربر هیچ صفحه ای بر روی دستگاه قرار نداده باشد ، صفحه 

 

 

وجی های دستگاه را مانیتور صفحه ای باز می شود که در آن می توان متغیر های مربوط به ورودی و خر Diagnosticدر این صفحه با کلیک بر روی لینک 

  انتقال داد.ستگاه دکارت حافظه  فایلی را بهوان می تنیز صفحه ای باز می شود که در آن صفحه  Uploadکرد. همچنین با کلیک بر روی لینک 

 

 

 

ینک آن را در صفحه مورد نظر لاستفاده کرد و  upload.cgiایجاد شده توسط کاربر باید از فایل  htmlدر صفحات  File Uploadبرای استفاده از سیستم 

 قرار داد.
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 FTPارتباط با پروتکل  3-2
FTP  یک پروتکل استاندارد است که برای انتقال و مدیریت فایل ها و پوشه ها در شبکهEthernet فاده از این پروتکل می توان استفاده می شود. با است

 پذیر می شود.یر نام آنها امکان فایلی را به سیستم انتقال داد یا فایلی را از سیستم دریافت نمود. همچنین حذف و ایجاد پوشه ها و فایل ها و تغی

 رد.می توان به روش های زیر عمل ک FTPبا استفاده از پروتکل  PACیک دستگاه  حافظهبرای انتقال و دریافت فایل از کارت 

 

 : Windows Explorer (My Computer)ارتباط از طریق 

دستگاه  IPدر نوار آدرس  .( را در کامپیوتر باز کنیدMy Computer) Windows Explorer، پنجره  Ethernetپس از اتصال دستگاه به کامپیوتر از طریق شبکه 

 وارد کنید.  ftp:// IPرا به صورت 

 

 کامپیوتر با دستگاه ارتباط برقرار می کند و پنجره زیر نمایش داده می شود. Enterبا زدن کلید 

 

رض مقدار پیش ف می باشد و قابل تغییر نیست. adminهمه دستگاه ها عبارت   User nameرا وارد کنید. Passwordو  User nameدر این پنجره باید 

Password  می باشد و می توان در قسمت  0000برابر برای دستگاه هاEthernet Setting داد. با وارد کردن  آن را تغییرUser name   وPassword  و زدن

 ود.دستگاه نمایش داده می ش حافظه، فضای کارت  Log Onکلید 
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کلیک راست کرده و روی گزینه  Explorerپس از اینکه فایلی را بر روی حافظه جانبی دستگاه کپی کردید ، برای اطمینان از انتقال درست فایل ، در پنجره 

Refresh   کلیک کنید. سپس با کلیک راست کردن بر روی فایل مورد نظر و انتخاب گزینهProperties ا با حجم فایل شده ر می توانید حجم فایل کپی

 اصلی مقایسه کنید.

 

  : SD Explorerارتباط از طریق 

نتقال و دریافت فایل و یا حذف و او عملیات دستگاه ارتباط برقرار کرد  حافظهمی توان با کارت  FBD Editorدر نرم افزار  SD Explorerبا استفاده از گزینه 

 انجام داد. حافظهت ایجاد فایل را در کار

 FBD Editorبرقرار نمایید و تنظیمات شبکه را در نرم افزار  Ethernetرا از طریق شبکه  PACبرای این کار ابتدا ارتباط سخت افزاری بین کامپیوتر و دستگاه 

 مراجعه شود( FBD Editorنرم افزار  Help انجام دهید. )برای اطلاعات بیشتر به 

 

ک ( کلی…Device >> SD Explorer) SD Explorerروی گزینه  Deviceمنوی انتخاب کنید ، سپس در  Hardware Configurationدستگاه را در محیط 

ییر نیست. مقدار پیش می باشد و قابل تغ adminهمه دستگاه ها عبارت   User nameرا وارد کنید. Passwordو  User nameباید  باز شدهکنید.در پنجره 

 Passwordو   User nameداد. با وارد کردن  آن را تغییر Ethernet Settingمی باشد و می توان در قسمت  0000برابر برای دستگاه ها  Passwordفرض 

 دستگاه نمایش داده می شود. حافظه، فضای کارت  Log Onزدن کلید  و

file:///C:/Program%20Files/Fararo/FBDEditor/FBDHelp.chm


PACs7070E                          فراروپایا     

 

FararoPayaCo                                                                25                          PAC (Programmable Automation 

Controller)       
     

 

 

 

 

اربر از طریق این پنجره می ککامپیوتر نشان داده می شود.  Explorerو در قسمت بالا فضای  حافظه، فضای کارت  SD Explorerدر قسمت پایین پنجره 

 تواند فایل های مورد نظر خود را بین کامپیوتر و کارت حافظه دستگاه انتقال دهد.

 

 توجه
  در نوار آدرسSD Explorer  می توانUser name   وPassword  را به صورت

ftp://admin:Password@IP .وارد کرد 
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 (Domainدستگاه )دامین  3-3
 

از  IPی استفاده از می توان بجا FTPو  Webserverمی باشند ، دارای دامین نیز هستند و در سرویس های   Ethernetدستگاه هایی که دارای سیستم 

 می باشد ."PAC"دامین دستگاه ها به صورت پیش فرض عبارت  دامین دستگاه استفاده کرد.

مین دستگاه در نظر گرفته می کردن آن ، اسم دستگاه در پروژه به عنوان دا RUNروی دستگاه و  FBD Editorپس از دانلود کردن برنامه توسط نرم افزار 

مقدار پیش  اهدامین دستگ ،روشن شود  STOPشود ، دامین آن تنظیم می شود و اگر دستگاه در حالت  RUNشود. باید توجه داشت تنها زمانی که دستگاه 

ستگاه در پروژه نرم افزار برود ، دامین دستگاه تنظیم شده خواهد ماند)اسم د STOPبه  RUNخواهد بود. همچنین اگر دستگاه از حالت  "PAC"فرض آن 

FBD Editor.) 

 

 

 می شود RUNوصل نباشد با کمی تاخیر  Ethernetدر صورتی که دستگاه به شبکه   توجه
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4- RTC ، MMC  دستگاهو باطری 
 

4-1 RTC )ساعت داخلی سیستم( 
 

خود نگهداری کند و با  ( تاریخ و ساعت جاری را درBackup Batteryمی باشد و می تواند با استفاده از باطری پشتیبان) RTCدارای  PACs7070Eدستگاه 

 خاموش و روشن شدن دستگاه تغییری نمی کند. 

می توان  …Device >> Date & Time Settingانجام می شود و در نرم افزار در مسیر  FBD Editorنرم افزار تنظیم کردن ساعت و تاریخ دستگاه توسط 

 این کار را انجام داد.

 پنجره زیر نمایش داده می شود. Date & Time Settingبا کلیک بر روی 

 

ساعت  ، فرمان تنظیمOK  یدبا زدن کل .پنجره وارد می شود های این، ساعت و تاریخ کنونی کامپیوتر شما در بخش Load current Time  با زدن کلید

 .واهد شدخپیامی به صورت زیر نمایش داده  ، برای دستگاه ارسال می شود. در صورتی که ساعت دستگاه به درستی تنظیم گردد

 

 توجه
 توان آن را خواند. فقط می توان تنظیم کرد و نمی ، ساعت و تاریخ دستگاه را با روش ذکر شده 

  اده کردمی توان از منوی تنظیمات دستگاه استفبرای خواندن ساعت و تاریخ دستگاه 
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4-2 MMC )کارت حافظه دستگاه( 
 یا مصارف دیگر می باشد.و  Data Loggingجهت استفاده به عنوان  ) در صورت درخواست مشتری ( GB 16دارای کارت حافظه  PACs7070Eدستگاه 

مراجعه  FTPارتباط با پروتکل  2-3استفاده می شود. )به قسمت  FTPبرای ارتباط با کارت حافظه و انتقال اطلاعات بین دستگاه و کامپیوتر از پروتکل 

 شود(

می توان این کار  Device >> Format SD Cardگزینه ای برای فرمت کردن کارت حافظه در نظر گرفته شده است . در مسیر  FBD Editorدر نرم افزار 

 را انجام داد. 

 

 باشد STOPدستگاه باید در حالت  ، برای فرمت کردن کارت حافظه  توجه

 

 

 پیام زیر نمایش داده می شود. Format SD Cardبا کلیک بر روی گزینه 

 

را بزنید و برای لغو  OK یدنمودن حافظه جانبی دستگاه کل با فرمت نمودن حافظه جانبی دستگاه، تمامی اطلاعات روی آن پاك خواهد شد. برای فرمت

 می مبنی برنجام شود، پیاادستگاه فرستاده می شود و در صورتی که فرمت با موفقیت  فرمان فرمت برای OK با زدن کلید .بزنید را Cancel فرمت، کلید

دم موفقیت در فرمت حافظه عانجام نشود، پیامی مبنی بر  در صورتی که عملیات فرمت به درستی .موفقیت آمیز بودن فرمت به شما نشان داده می شود

 .می شود جانبی دستگاه به شما نشان داده

 :کنید بررسینشد نکات زیر را  در صورتی که فرمت با موفقیت انجام

  کامپیوتر برقرار باشد افزاری بین دستگاه وارتباط سخت. 

 ID یا IP دستگاه در نرم افزار با ID یا IP آن بر روی خود دستگاه یکی باشد. 

 دستگاه در وضعیت Stop باشد قرار داشته. 

 تنظیمات شبکه RS-485 یا Ethernet کامپیوتر و نرم افزار درست باشد. 

 در تنظیمات پورت کامپیوتر (PG) اردر نرم افز FBD Editorمقدار گزینه ، Time out تا  500را بین  داقل آنکم نباشد )برای فرمت نمودن ح

 (.قرار دهید 1000

 در صورت صحت موارد فوق ، کارت حافظه دارای مشکل می باشد و باید تعویض شود. 

 شود. کنیم دستگاه ریست میاگر کارت حافظه دارای مشکل باشد ، در صورتی که در برنامه خود از توابع فایل استفاده 

 توجه
 د. در صورتی که برای بررسی سلامت کارت حافظه ، می توان کارت حافظه را چند بار فرمت کر

 کارت حافظه با موفقیت فرمت شود سالم می باشد.
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 (Backup Batteryباطری پشتیبان ) 4-3

 

ار توسط باطری داخلی و اطلاعات حافظه غیر فر Ethernet، تنظیمات  RTCرای باطری پشتیبان داخلی می باشد و اطلاعات دا PACs7070Eدستگاه 

 5مر مفید باتری این دستگاه حدود لازم به ذکر است ع .سیستم نگهداری می شود. در صورت بروز مشکل برای باطری اطلاعات ذکر شده از بین می رود 

شن شدن دستگاه نمایش داده می در هنگام رو ( Battery Low) خطار اتمام باتری ماه قبل از اتمام ظرفیت باتری، ا 6سال می باشد و همچنین حدود 

 شود.

 

 توجه
  سلامت باطری دستگاه را می توان با تنظیم کردن و خواند نRTC آن پس از  و بررسی صحت

 خاموش و روشن کردن دستگاه ، بررسی کرد
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 سیم کشی و اتصالات -5

 و شبکه دستگاهتغذیه  5-1
 

 

 

 توجه
 هنگام اتصال سیم های تغذیه به قطب های آن دقت کنید 

  سیم های تغذیه را نزدیک سیم شبکهRS-485  یدقرار نده و سیم های ورودی های آنالوگ 

 

 توجه

  سیستم شبکهEthernet  هم با کابل کراس کار می کند هم با کابل ساده 

 برای سیم کشی شبکه RS-485  از کابلPROFIBUS دم تابیده استفاده کنییا از سیم به ه 

 ی شبکهبرای کاهش نویز ،در ابتدا وانتهای سیم کش RS-485 نیداز فریت بید استفاده ک 

 غذیه و ولتاژ بالا دور نگه داریدسیم کشی شبکه را از خطوط ت 

 

 توجه

  در شبکهRS-485 به طور طبیعی بدون استفاده از Repeater  فاده کرداست دستگاه 32می توان تا 

ر یک شبکه تنها درا داشته باشد ،  15تا  ID 1می تواند   PACsهای سری  دستگاهبا توجه به اینکه 
 استفاده کنیم دستگاه 15می توانیم 

  هایی که  دستگاهدر صورت استفاده ازID  یک شبکه مجزا  را در دستگاه 32نرم افزاری دارند می توان تا
 به کار برد
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باید از منابع برای سیم کشی تغذیه دستگاه هایی که دارای ایزولاسیون برای ورودی ها و خروجی ها می باشند و تغذیه آنها مجزا است باید توجه داشت که 

ای قسمت های و ...  . استفاده از تغذیه مشترك بر PACs5100،PACs5120،PACs6131،PACs6380تغذیه جدا گانه استفاده شود ، دستگاه هایی مانند 

 ایزوله شده باعث وارد شدن نویز  به داخل دستگاه ها می شود و ممکن است خطر عدم عملکرد درست دستگاه ها را در بر داشته باشد.

 

 

 

 این نوع سیم کشی برای تغذیه دستگاه ها مناسب نمی باشد و توصیه نمی شود.
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 و  توصیه می شود این نوع سیم کشی برای تغذیه دستگاه ها مناسب می باشد
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 آنالوگ ورودی 5-2

 

 مبدل آنالوگ به دیجیتال :

224بیتی می باشد و با توجه با رابطه ی   24مبدل آنالوگ به دیجیتال داخلی دستگاه = ، ولت دقت  2.5تا + 2.5-و محدوده ولتاژ  16777216

10اندازه گیری   میلی ولت می باشد. 76/9برابر مقدار  AIمیلی ولت می شود. بعبارت دیگر هر واحد از مقدار متغیر  76/9یا  ⁄1024

 

 ورودی ولتاژ 

 

 .است بسیار مفید و کارآمد می باشندنمونه گیری نیاز  یبیتی برای مواردی که به دقت بالایی برا 24ورودی آنالوگ به دیجیتال  4

 ولت به هم وصل می باشند. 10ورودی های آنالوگ و خروجی  GNDترمینال 

 

 ولت می باشد. 2.5تا + 2.5-توجه داشته باشید که محدوده ولتاژ برای ورودی آنالوگ 

 مراجعه کنید. FBD Editorبرای اطلاعات بیشتر درباره نوشتن برنامه به فایل ها و فیلم های آموزشی و راهنمای نرم افزار 

 

-2.5,+2.5 V 
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 اندازی ورودی های آنالوگ نحوه راه

 

وگ نیست ، و تمامی برای انجام تنظیمات ورودی آنالAD7714 (، دیگر نیازی به نرم افزار   PACs 7070E ) 7070در سری جدید دستگاه های  

 انجام می شود .  FBD Editor تنظیمات در خود نرم افزار 

 رجیستر   4برای تنظیم ورودی های آنالوگ ، 

, AI1_Buffer  AI1_Bipolar/Unipolar , AI1_Gain , AI1_Samplerate 

 طبق نیاز تغییر داد . رجیستر را 4در لیست رجیستر ها تعریف شده اند ، و برای تنظیم هر کدام از ورودی های آنالوگ باید مقدار های این 

 

 AI_Buffer :  پدانس ورودی بسیار بالا می رود و کردن این بیت ام 1در مواردی که نیاز به اندازه گیری ولتاژ آنالوگی با جریان بسیار ضعیف هست ، با

 از افت ولتاژ جلوگیری می کند . 

AI_Bipolar :   کردن این بیت بازه اندازه گیری آنالوگ از  1باBipolar   بهUnipolar  . تغییر می کند 

AI_Gain    :  برای تعیین بازه ورودی های آنالوگ ازGain   (  128 64 32 16 8 4 2 1) 2کنیم ، به این صورت که عددی با توان استفاده می

 قرار می دهیم .  Gainرجیستر  Initial Valueرا در 

 مثال :

ه کوچک تر شدن این می باشد ، حال اگر نیاز ب )2.5+تا  Gain = 1 )-2.5و   Bipolarدر در وضعیت  E7070بازه ورودی آنالوگ دستگاه های 

  Gainتغییر کند ، باید مقدار ( 0.625تا + 0.625-تغییر کند . همینطور اگر بازه باید به ) 2به  Gainهست باید مقدار  ) 1.25تا + 1.25- (بازه به

 ذیر هست .امکان پ  Gain = 128، تا  2با ضریب  Gain تغییر داد . و تغییر عدد  4را به 

 ( قرار می گیرند . 0.625ا ت 0( و )  1.25تا  0( ، )  2.5تا  0نیز در صورت اعمال تغییرات اعداد ورودی آنالوگ در بازه )   Unipolarدر حالت 

AI1_Samplerate  در این رجیستر شما می توانید تعداد :Sample   یش فرض صورت پ که به ،ثانیه خوانده می شود را تعیین کنید  1هایی که در

 سمپل بر ثانیه تعریف شده است . 5
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 خروجی آنالوگ 5-3

 

 

چنین از طریق تنظیمات ، همرا تولید کند ولت 10تا  0ولتاژبیتی می باشد که می تواند  12-16دارای یک کانال خروجی آنالوگ  PACs7070Eدستگاه 

 انجام می شود. FBD Editorزار . این کار با تنظیم متغیر خروجی آنالوگ در نرم افبرد  نیز نرم افزاری میتوان خروجی آنالوگ را به فرمت های زیر

 عدد تنظیمات نرم افزاری نوع خروجی

 0 میلی آمپر 20تا  0
 1 میلی آمپر 20تا  4
 2 میلی آمپر 24تا  0

 3 ولت 10تا  0
 4 ولت 5تا  0

 

اهم و در حالتی که خروجی  600میلی آمپر باشد برابر  20-0آنالوگ قرار بگیرد ، در حالتی که خروجی بیشترین مقدار باری که می تواند روی خروجی 

 ولت را در خروجی می دهد. 12اهم می باشد که تا ولتاژ  500میلی آمپر باشد برابر  0-24

 

ولت نشان داده  10تا  0با محدوده ولتاژ تحریک  PACs7070Eبا تحریک ولتاژ به خروجی آنالوگ دستگاه  Proportional Valeدر ادامه نحوه اتصال یک  

 شده است
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 کنید. همراجع FBD Editorبرای اطلاعات بیشتر درباره نوشتن برنامه به فایل ها و فیلم های آموزشی و راهنمای نرم افزار 
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 ورودی دیجیتال 5-4

 

 

حوه اتصال کلید به ورودی های در شکل زیر ن دارای توانایی اتصال انواع سنسور های از نوع کلید می باشد. PACs7070Eدستگاه ورودی های دیجیتال 

 دیجیتال نشان داده شده است. برای اتصال کلیدها می توان از منبع تغذیه مشترك یا مجزا استفاده کرد.

 دارای ایزولاسیون می باشند. PACs7070Eورودی های دیجیتال دستگاه 

 

 کنید. همراجع FBD Editorبرای اطلاعات بیشتر درباره نوشتن برنامه به فایل ها و فیلم های آموزشی و راهنمای نرم افزار 
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 Encoderو   Counterنحوه راه اندازی و استفاده از 

عت بالا و یک ورودی ورودی کانتر سر 2( ، قابلیت جدیدی به دستگاه اضافه شده است تا بتوان PACs 7070E)  7070در سری جدید دستگاه های 

 ( داشت. A Bانکودر دو کاناله )

د به ترتیب به ورودی سرعت بالا ام نیز می توانن 3ام و  1ورودی دیجیتال  کیلوهرتز می باشد و 200( تا  2و  1) ورودی دیجیتال سرعت ورودی انکودر

کردن بیت   1و  0ا بی ها به صورت کانتر عمل کند یا انکودر را می توان انتخاب اینکه ورود کیلوهرتز تبدیل بشوند . 10کیلو و  200با 

Counter/Encoder Select تعیین کرد : به صورت زیر 

  Counter1 به صورت کانتر سرعت بالا عمل می کند و مقدار کانتر در رجیستر DI3و DI 1ورودی  Counter/Encoder Select = 0اگر 

 ریخته می شود . Counter2و 

و حالته عمل به صورت پایه های انکودر د DI2 و   DI1به صورت انکودر عمل کرده و ورودی های  Counter/Encoder Select  =1  اگر

 قرار می گیرد .  Encoder می کنند و مقدار انکودر در رجیستر 

 

 نحوه سیم بندی انکودر 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

بشوند ، همچنین در صورتی  Pullup کیلو اهم   4.7در انکودر باید با یک مقاومت   Bو   Aهمانطور که در تصویر مشاهده می کنید ، پایه های پالس 

 . یکی کنید E7070دستگاه  GNDآن را با   DC ولت 0که پایه های تغذیه انکودر را به منبع تغذیه خارجی متصل می کنید ، ضروریست که پایه 
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 خروجی دیجیتال 5-5

 

 

ع بار مانند رله ، کنتاکتور . انوا( است و دارای تغذیه خارجی می باشدOpen Collectorبه صورت کلکتور باز ) PACs7070Eخروجی های دیجیتال دستگاه 

 ، لامپ ، شیر های برقی و ... با سطح ولتاژ مختلف را می توان به خروجی های دیجیتال وصل کرد.

 دارای ایزولاسیون می باشند. PACs7070Eخروجی های دیجیتال دستگاه 

 

اسب با بار انتخاب می شود. در این شکل بالا نحوه اتصال یک لامپ ساده را به عنوان خروجی دیجیتال نشان می دهد. ولتاژ و جریان منبع تغذیه متن

تال ک سر لامپ به خروجی دیجیولت انتخاب شده است. با توجه به شکل ، ی 12ولت تغذیه خروجی دیجیتال نیز  12شکل ، بدلیل استفاده از لامپ 

DQ1  ل وصل می شود.ترمینال های تغذیه خروجی دیجیتاو سر دیگر به ترمینال منفی منبع تغذیه وصل می شود. منبع تغذیه نیز به 

 ای متنوعی کرد.ان از این خروجی استفاده هومی باشد و می ت PACs7070Eاستفاده از لامپ کاربردی ساده از خروجی دیجیتال دستگاه 
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 نشان داده شده است. PACs7070Eرل موتور سه فاز با خروجی دیجیتال دستگاه در شکل بالا کنت

رای کاهش نویز و امواج مغناطیسی سری ب RCولت انجام می شود. روی بوبین کنتاکتور از یک مدار  220اتصال تغذیه سه فاز به موتور توسط کنتاکتور 

 کنترل می شود. PACs7070Eتوسط خروجی دیجیتال دستگاه  ولت 24 شود. رله ولت کنترل می 24استفاده شده است. این کنتاکتور توسط رله 

 توصیه می شود روی بوبین رله در خروجی دیجیتال دستگاه از دیود هرز گرد استفاده شود. *

مطابق  RCری سیستم از مدار توصیه می شود برای کاهش نویز و امواج مغناطیسی حاصل از تحریک شدن بوبین کنتاکتور و بالا بردن پایدا **

 شکل استفاده شود.

 کنید همراجع FBD Editorبرای اطلاعات بیشتر درباره نوشتن برنامه به فایل ها و فیلم های آموزشی و راهنمای نرم افزار 
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 PWMروجی خ 5-6
 

رای راه اندازی  هر شده است و ب در دستگاه تعبیه   PWMعدد خروجی با قابلیت  3، تعداد  ( PACs 7070E ) 7070در سری جدید دستگاه های  

( را تعیین کرد و   Frequency( و فرکانس مورد نظر هر کدام از کانال ها )  Duty، ابتدا باید طول بازه فعال پالس)   PWMکدام از کانال های 

 آن را فعال سازی کرد . PWM1 Enableکردن بیت  1سپس با 

ورت که تعداد پالس صدارای قابلیت تعیین تعداد پالس خروجی می باشد . به این PWM   ( ( PWM2، کانال دوم   PWMخروجی  3در بین  نکته :

 PWM2_exactکردن بیت  1تعریف کرده و با  PWM2 Pulse number (0 – 4,294,000,000)مورد نظر را بر روی رجیستر 

pulse number enable  . آن را فعال می کنیم 

 هستند . منابع فرکانس جداگانهدارای  PWM، هر سه خروجی  E 7070در دستگاه های سری جدید نکته : 

را  1000اهیم باید عدد هرتز را بخو 100ا فرکانس توان با دقت دهم تعریف کرد به این صورت که اگر مها فرکانس خروجی را می  PWM: در  نکته

 را وارد کرد. 21000کیلوهرتز را بخواهیم باید عدد  2.1وارد کنیم و اگر عدد 

 مثال :

نیز  20آن   Frequencyدرصد و   Duty Cycle   50پالس ، 20,000ایی باید تعریف شود با تعداد پالس خروجی  PWMفرض کنید موج 

 کیلوهرتز باشد ، برای تنظیم چنین خروجی ایی به صورت زیر عمل می کنیم :

Duty = 50 

Frequency = 200000 

PWM2 Pulse number (0-4,294,000,000) = 20000  

PWM2 Enable = 1 

PWM2_exact pulse number enable = 1 

 

 را تنظیم کرد :  PWMدر صورتی که نیاز به تعداد پالس خروجی نباشد ، به صورت زیر باید 

Duty = 50 

Frequency = 200000 

PWM2 Enable = 1 

PWM2_exact pulse number enable = 0 
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وان انتقالی به موتور را می توان سطح ت PWMسیگنال  Duty Cycleاستفاده کرد. با کنترل  DCدستگاه می توان برای کنترل موتور  PWMاز خروجی 

 مصرف موتور باشد. کنترل کرد در نتیجه سرعت موتور کنترل می شود. نوع تغذیه مورد استفاده برای خروجی دیجیتال باید متناسب با

 کنید. هراجعم FBD Editorبرای اطلاعات بیشتر درباره نوشتن برنامه به فایل ها و فیلم های آموزشی و راهنمای نرم افزار 
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 راه اندازی-6

 فلوچارت مراحل روشن شدن و  6-1
 

ه آن را ذخیره می کند. توسط تابع ببا روشن کردن دستگاه ، نرم افزار داخلی نوع ریست شدن  دستگاه را بررسی می کند و در متغیری در حافظه کد مربوط 

Powerup Status  در نرم افزارFBD Editor  ر مورد دمی توان این کد را خواند و نوع ریست شدن را تشخیص داد. )برای اطلاعات بیشترPowerup Status  

 مراجعه کنید( FBD Editorبه نرم افزار 

مجدد می فظه سیستم تلاش دستگاه خوانده می شود و کارت حافظه داخلی راه اندازی می شود. در صورت عدم موفقیت در راه اندازی کارت حا IDسپس 

ارت در دستگاه راه اندازی نشود ککند و این عمل تا سه مرتبه تکرار می شود. در این مرحله اگر کارت حافظه ، بدلیل خراب بودن کارت و یا عدم وجود 

 دستگاه خطا صادر می کند. )در این ورژن این خطا در دسترس کاربر نمی باشد(

،  Ethernetتصال به کابل استگاه راه اندازی می شود. در صورت عدم وجود دستگاه در شبکه و نداشتن د Ethernetپس از بررسی کارت حافظه ، در گاه 

 را راه اندازی می کند.  Ethernetدستگاه با کمی تاخییر در گاه 

 Refreshهای دستگاه  I/Oباشد در یک حلقه قرار می گیرد و تنها  STOPدستگاه بررسی می شود. اگر دستگاه در حالت  RUN/STOPسپس وضعیت کلید 

یمات دستگاه نشان منوی کاربری تنظ HMIقرار می گیرد و روی نمایشگر  slaveدر حالت  Baud Rate bps 38400می شوند ودرگاه سریال دستگاه با 

 داده می شود.

 FBD Editorوسط نرم افزار تشدن دستگاه ، فایل بانک تصاویر در صورت وجود ، از روی کارت حافظه بر روی رم بارگذاری می شود. این فایل  RUNبا 

در نظر روژه به عنوان نام فایل می باشد و اسم دستگاه در پ PIC.می باشد. این فایل با پسوند  HMIساخته می شود و شامل تصاویر به کار برده شده در 

 گرفته می شود.

ده یک کد تشخیص خطای شبرای برنامه نوشته  FBD Editorروی دستگاه بررسی می شود. نرم افزار  FBD Editorسپس برنامه نوشته شده توسط نرم افزار 

CRC  تولید می کند و همراه با برنامه روی دستگاه دانلود می شود. با بررسی کدCRC گاه وارد حالت ه دستدر صورت داشتن خطا در برنامSTOP  شده و

نشان داده می  HMIنمایشگر  به نشانه این که برنامه دارای مشکل می باشد)دانلود شدن ناقص برنامه یا دلایل دیگر( روی Application CRC Errorپیغام 

رنامه ، تنضیمات داخلی بدر  CRCورت صحت کد شود. برای خارج شدن از این حالت باید برنامه به طور صحیح و کامل روی دستگاه دانلود شود. در ص

در برنامه ، این صفحات روی  HMIها به روز رسانی می شوند و سپس برنامه نوشته شده در دستگاه اجرا می شود و در صورت وجود صفحات  I/Oپورت ها و 

 نشان داده می شود. HMIنمایشگر 

اربر اجرا می شود و در صورت کها به روز رسانی می شوند ، برنامه  I/O)چرخشی(  Cyclicدر این مرحله سیستم در یک حلقه قرار گرفته و به صورت 

Master   بودن دستگاه تبادل اطلاعات انجام می شود. تنها باSTOP  ارد حلقه وکردن دستگاه اجرای این حلقه متوقف می شود وSTOP  می شود. در

 ی برنامه داخلی دستگاه  آمده است.ادامه فلوچارت مراحل روشن شدن دستگاه و نحوه اجرا
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  FBDدر نرم افزار  PACs7070E متغیر های  6-2

 مقدار پیش فرض نوع متغیر آدرس نام متغیر

DI1 1 Bit 0 

DI2 2 Bit 0 

DI3 3 Bit 0 

DI4 4 Bit 0 

DI5 5 Bit 0 

DI6 6 Bit 0 

DI7 7 Bit 0 

DI8 8 Bit 0 

DIs 1 Unsigned Char 0 

DO1 17 Bit 0 

DO2 18 Bit 0 

DO3 19 Bit 0 

DO4 20 Bit 0 

DO5 21 Bit 0 

DO6 22 Bit 0 

DO7 23 Bit 0 

DO8 24 Bit 0 

DQs 3 Unsigned Char 0 

AO 3 Unsigned Word 0 

AO_Type 7 Unsigned Char 0 

AI1 3 Unsigned Long 0 

AI2 4 Unsigned Long 0 

AI1_Buffer 129 Bit 0 

AI1_Bipolar/Unipolar 130 Bit 0 

AI1_Gain 18 Unsigned Char 1 
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AI1_Samplerate 10 Unsigned Word 5 

AI2_Buffer 161 Bit 0 

AI2_Bipolar/Unipolar 162 Bit 0 

AI2_Gain 22 Unsigned Char 1 

AI2_Samplerate 12 Unsigned Word 5 

Encoder 7 Signed Long 0 

Counter1 8 Unsigned Long 0 

Encoder_Set_Value 9 Signed Long 0 

Counter_Set_Value 10 Unsigned Long 0 

Encoder Set 321 Bit 0 

Counter1 Set 322 Bit 0 

Counter/Encoder Select 323 Bit 0 

Buzzer 337 Bit 0 

DAC_Alarm 341 Bit 0 

PWM1 Enable 353 Bit 0 

PWM2 Enable 354 Bit 0 

PWM3 Enable 355 Bit 0 

PWM2_exact pulse 
number enable 

356 Bit 0 

PWM1 Duty (0 - 100) 46 Unsigned Char 50 

PWM2 Duty (0 - 100) 47 Unsigned Char 50 

PWM3 Duty (0 - 100) 48 Unsigned Char 50 

PWM1 Frequency (0 – 
50,000)Hz 

13 Unsigned Long 10 

PWM2 Frequency (0 – 
50,000)Hz 

14 Unsigned Long 10 

PWM3 Frequency (0 – 
50,000)Hz 

15 Unsigned Long 10 

PWM2 Pulse number (0 – 

4,294,000,000) 
16 Unsigned Long 0 

Coldjunction_Temp 33 Unsigned Word 0 

ObjectID 67 Unsigned Char 0 
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EventID 68 Unsigned Char 0 

Counter2_Set 324 Bit 0 

Counter2 18 Unsigned Long 0 

Counter2_set_Value 19 Unsigned Long 0 

GraphReset 329 Bit 0 

 

 توضیحات نام متغیر

Digital input values ( DI1 – 
DI8 )  

 ای آینده هستند (رزرو شده بر DI8و  DI7این بیت ها مربوط به ورودی دیجیتال هستند ) بیت های 

DIs  مقدار تمامی ورودی های دیجیتال را به صورت بایت نمایش می دهداین متغیر 

Digital output values ( 
DO1 – DO8 ) 

ه برای آینده رزرو شد DO8 و   DO7این بیت مربوط به خروجی های دیجیتال می باشد ) بیت های 
 هستند(

DQs ی دهداین متغیر مقدار تمامی خروجی های دیجیتال را به صورت بایت نمایش م 

AO          65535تا   0مقدار خروجی آنالوگ در این متغیر قرار می گیرد ) عددی بین ( 

AO_Type 

 

 کند .این متغیر ، نوع خروجی آنالوگ تغییر می  Initialبا تغییر مقدار 
 
 میلی آمپر 20تا  0: خروجی  0

 میلی آمپر 20تا  4: خروجی  1

 میلی آمپر 24تا   0: خروجی  2

 ولت 10تا  0خروجی :  3

 ولت 5تا  0: خروجی  4
 

AI1  ( 16777216ا  ت 0بیتی ( در این متغیر قرار می گیرد ) عددی بین  24مقدار ورودی آنالوگ ( 

AI2  ( 16777216ا  ت 0بیتی (  در این متغیر قرار می گیرد ) عددی بین  24مقدار ورودی آنالوگ ( 

AI1_Buffer 
ین بیت کردن ا 1با  ،دازه گیری ولتاژ آنالوگی با جریان بسیار ضعیف هست در مواردی که نیاز به ان

 رود و از افت ولتاژ جلوگیری می کند .امپدانس ورودی بسیار بالا می

AI1_Bipolar/Unipolar 

 Bipolarتعریف شود، بازه آنالوگ به صورت  1این رجیستر   Initialدر صورتی که مقدار 

تنظیم خواهد  Unipolarتعریف شود، بازه آنالوگ به صورت  0این رجیستر   Initialو اگر مقدار 
 شد

AI1_Gain 

 2ه عددی با توان ککنیم ، به این صورت استفاده می  Gainبرای تعیین بازه ورودی های آنالوگ از 

 م .قرار می دهی  Gainرجیستر    Initial Value( را در  128 64 16 32  8 4 12 ) 

 مثال :
ا ت Gain = 1 )-2.5و   Bipolarدر در وضعیت  E7070ورودی آنالوگ دستگاه های  بازه

هست باید  ) 1.25تا + 1.25- (می باشد ، حال اگر نیاز به کوچک تر شدن این بازه به )2.5+

تغییر کند ، باید  ( 0.625تا + 0.625-تغییر کند . همینطور اگر بازه باید به ) 2به  Gainمقدار 

امکان پذیر   Gain = 128، تا  2با ضریب   Gainتغییر داد . و تغییر عدد  4را به    Gainمقدار 
 هست .

 0( ، )  2.5تا  0 )نیز در صورت اعمال تغییرات اعداد ورودی آنالوگ در بازه   Unipolarدر حالت 

 ( قرار می گیرند . 0.625تا  0( و )  1.25تا 
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AI1_Samplerate 

ود را تعیین کنید ، شثانیه خوانده می  1هایی که در   Sampleدر این رجیستر شما می توانید تعداد 

مپل بر س 1000و قابل افزایش تا سمپل بر ثانیه تعریف شده است  5 که به صورت پیش فرض

گ کاهش بالا برود دقت ورودی آنالو Sample rateثانیه، لازم به ذکر است هرچه میزان 

 میابد.

AI2_Buffer 
ین بیت کردن ا 1با  ،در مواردی که نیاز به اندازه گیری ولتاژ آنالوگی با جریان بسیار ضعیف هست 

 امپدانس ورودی بسیار بالا میرود و از افت ولتاژ جلوگیری می کند .

AI2_Unipolar/Bipolar 

 Bipolarتعریف شود، بازه آنالوگ به صورت  1این رجیستر   Initialدر صورتی که مقدار 

تنظیم خواهد  Unipolarتعریف شود، بازه آنالوگ به صورت  0این رجیستر   Initialو اگر مقدار 
 شد

AI2_Gain 
 

 
 2ه عددی با توان ککنیم ، به این صورت استفاده می  Gainبرای تعیین بازه ورودی های آنالوگ از 

 . قرار می دهیم  Gainرجیستر    Initial Value( را در  128 64 16 32  8 4 2 1)

 مثال :
ا ت Gain = 1 )-2.5و   Bipolarدر در وضعیت  E7070بازه ورودی آنالوگ دستگاه های 

هست باید  ) 1.25تا + 1.25- (می باشد ، حال اگر نیاز به کوچک تر شدن این بازه به )2.5+

تغییر کند ، باید  ( 0.625تا + 0.625-تغییر کند . همینطور اگر بازه باید به ) 2به  Gainمقدار 

امکان پذیر   Gain = 128، تا  2با ضریب  Gainتغییر داد . و تغییر عدد  4را به    Gainمقدار 
 هست .

 0( ، )  2.5تا  0 )نیز در صورت اعمال تغییرات اعداد ورودی آنالوگ در بازه   Unipolarدر حالت 
 ( قرار می گیرند . 0.625تا  0( و )  1.25تا 

AI2_Samplerate 

ود را تعیین کنید ، شثانیه خوانده می  1هایی که در   Sampleدر این رجیستر شما می توانید تعداد 

مپل بر س 1000و قابل افزایش تا سمپل بر ثانیه تعرین شده است  5 که به صورت پیش فرض

گ کاهش بالا برود دقت ورودی آنالو Sample rateاست هرچه میزان ثانیه، لازم به ذکر 

 میابد.

Encoder مقدار خوانده شده ورودی انکودر در این رجیستر قرار می گیرد 

Counter1 در این رجیستر قرار می گیرد 1مقدار خوانده شده ورودی کانتر 

Encoder_Set_Value  در این رجیستر می توان مقدار دلخواهEncoder  را تعیین کرد 

Counter1_Set_Value  در این رجیستر می توان مقدار دلخواه Counter1را تعیین کرد 

Encoder Set 
    جیسترتعیین شده است را به ر  Encoder Set Value کردن این بیت مقداری که در  1با 

Encoder  . منتقل می کند 

Counter1 Set 
    جیستررتعیین شده است را به   Counter1 Set Value که در کردن این بیت مقداری  1با 

Counter 1  . منتقل می کند 

Counter/Encoder Select 
بشود  1ال است ، اگر و پیش فرض خود باشد ، ورودی سرعت بالا ) کانتر ( فع 0اگر این بیت در حالت 

 ، به حالت انکودر تغییر وضعیت می دهد.

Buzzer  این بیت حالت بازر داخلی دستگاه فعال می شود.با فعال کردن 

DAC_Alarm 
اه و یا قطعی مدار ، این در صورتی که در ارسال مقادیر خروجی آنالوگ خللی ایجاد شود مانند اتصال کوت

 آلارم فعال می شود .

PWM1-3 Enable 
ی ، خروجی ها  PWM3 Enableتا    PWM1 Enable با فعال کردن هر کدام از بیت های 

PWM  . مربوط به آنها فعال می شود 

PWM2_exact pulse 
number enable 

د ، باید این بیت خروجی دیجیتال دوم باش PWMدر صورتی که نیاز به تعیین تعداد پالس های دقیق 

  .شود 1

PWM1-3 Duty (0 - 100)  توان رجیستر می 3در اینDuty Cycle   مربوط بهPWM   ها را تعیین کرد 
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PWM1-3 Frequency (0 - 
50000)Hz 

 اگانه تعیین کردرا به صورت جد  PWM  توان فرکانس هر کدام از کانال هایدر این سه رجیستر می

PWM2 Pulse number (0 - 

4,294,000,000 ) 
 را تعیین کرد  PWM2در این رجیستر می توان تعداد پالس های کانال 

Coldjunction_Temp 
ی محیط را مشاهده گیرد و با خواندن آن می توان دمادمای محیط و دستگاه در این رجیستر قرار می

 کرد ) که البته این امکان به صورت سفارشی فعال سازی میشود (

ObjectID 
اده است را دکه کاربر اعمالی روی آن انجام   HMIموجود روی صفحه    Objectاین متغیر کد 

 نمایش می دهد .

EventID 
مشخصی در   تغییر بکنند عدد HMIها بر روی صفحه   Objectدر صورتی که هر کدام از 

 وجود می باشدنرم افزار م Helpاین رجیستر قرار می گیرد که توضیحات این اعداد در 

Counter2_Set 
    جیستررتعیین شده است را به   Counter2 Set Value  درکردن این بیت مقداری که  1با 

Counter 2  . منتقل می کند 

Counter2 در این رجیستر قرار می گیرد 2مقدار خوانده شده ورودی کانتر 

Counter2_set_Value  در این رجیستر می توان مقدار دلخواه Counter2را تعیین کرد 

GraphReset با فعال کردن این بیت گراف های رسم شده ریست می شوند 
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 FBD Editorبرنامه ریزی با نرم افزار  6-3

 به ترتیب زیر عمل کنید: RS-485با شبکه  FBD Editorو نرم افزار PACs7070Eبرای برقراری ارتباط بین دستگاه 

(. دستگاه را تا انجام کامل مراحل تغذیه دستگاه و شبکه1-5را بین دستگاه و کامپیوتر ایجاد کنید) RS-485سیم کشی تغذیه دستگاه را انجام دهید و  شبکه 

را اجرا کنید ، یک پروژه   FBD Editorقرار دهید. نرم افزار  Stopلت انتخاب کنید و دستگاه را در حا Config IDدستگاه را توسط کلید  IDزیر روشن نکنید. 

انتخاب کنید و  RS-485را تنظیم کنید. نوع شبکه را  FBD Editorدستگاه در نرم افزار  IDرا به پروژه اضافه کنید. PACs7070Eجدید ایجاد کنید و دستگاه 

 FBDنرم افزار  Help بنویسید. )به  FBD Editorبا دستگاه انجام دهید. برنامه خود را در نرم افزار تنظیمات مربوط به شبکه و درگاه سریال را برای ارتباط 

Editor )مراجعه کنید 

س آن را روشن کنید. برنامه را باشد و سپStop سیم کشی تغذیه و شبکه را بررسی کنید  و از درستی آن اطمینان حاصل کنید. توجه کنید دستگاه در حالت 

 قرار دهید.  RUNروی دستگاه دانلود کنید و پس از اتمام دانلود ،دستگاه را در حالت 

د نشده است و اجرا نمی شود. نشان داده شود برنامه به خوبی روی دستگاه دانلو HMIروی صفحه  Application CRC Errorدر این حالت اگر پیغام خطای 

 قرار داد و برنامه را دوباره روی دستگاه دانلود کرد. STOPباید دستگاه را در حالت 

 ترتیب زیر عمل کنید:به  Ethernetبا شبکه  FBD Editorو نرم افزار PACs7070Eبرای برقراری ارتباط بین دستگاه 

(. دستگاه را تا انجام کامل تغذیه دستگاه و شبکه1-5را بین دستگاه و کامپیوتر ایجاد کنید) Ethernetسیم کشی تغذیه دستگاه را انجام دهید و  شبکه 

دستگاه در IPرا به پروژه اضافه کنید. PACs7070E پروژه جدید ایجاد کنید و دستگاه  را اجرا کنید ، یک  FBD Editorمراحل زیر روشن نکنید.  نرم افزار 

را برای ارتباط با دستگاه انجام دهید.  Ethernetانتخاب کنید و تنظیمات مربوط به شبکه  Ethernetرا تنظیم کنید. نوع شبکه را  FBD Editorنرم افزار 

 مراجعه کنید( FBD Editorنرم افزار  Help بنویسید. )به  FBD Editorبرنامه خود را در نرم افزار 

س آن را روشن کنید. برنامه را باشد و سپStop سیم کشی تغذیه و شبکه را بررسی کنید  و از درستی آن اطمینان حاصل کنید. توجه کنید دستگاه در حالت 

 قرار دهید.  RUNروی دستگاه دانلود کنید و پس از اتمام دانلود ، دستگاه را در حالت 

ه است و اجرا نمی شود. نشان داده شود برنامه به خوبی روی دستگاه دانلود نشد HMIروی صفحه  Application CRC Errorدر این حالت اگر پیغام خطای 

 قرار داد و برنامه را دوباره روی دستگاه دانلود کرد. STOPدستگاه را در حالت  باید

 نکته :

است ؛  FBD Editorف ها در نرم افزار ، نحوه رسم ، تعریف و به کاربری گرا 7000یکی از تغییرات برنامه نویسی در مقایسه با دستگاه های قبلی سری 

 ربر شده است .که سعی بر ساده سازی رسم گراف ها برای کا

 پردازیم :یند میدر زیر به توضیح چگونگی این فرآ

 

 

 

 

file:///C:/Program%20Files/Fararo/FBDEditor/FBDHelp.chm
file:///C:/Program%20Files/Fararo/FBDEditor/FBDHelp.chm
file:///C:/Program%20Files/Fararo/FBDEditor/FBDHelp.chm
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 نحوه رسم گراف 

 

حل زیر را طی کرد ، سعی در آسان سازی روند رسم گراف شده است و برای رسم گراف باید مرا (PACs 7070E) 7070 در سری جدید دستگاه های

: 

قال می دهیم ، یک رجیستر تعریف کرده و مقادیری که می خواهیم روی گراف نمایش بدهیم را به این رجیستر انت  Unsigned Longابتدا یک رجیستر 

Unsigned Long   دیگر تعریف می کنیم و شماره آدرس رجیستر قبلی را در قسمتInitial  . آن وارد می کنیم 

میلی ثانیه اطلاعات گراف را به  100یا  50ابتدا یک تایمر نوشته شود تا هر   : که سپس برای راه اندازی گراف باید یک خط برنامه نوشت به این صورت

 شود . Refreshدرون رجیستر گراف منتقل کند و سپس در آخر خط یک بار گراف 

 

 

 

 

 

آن ، آدرس رجیستر   Initialبرای اختصاص دادن به گراف تعریف شده و در قسمت   Graphهمانطور که در تصویر مشاهده می کنید ، رجیستر 

Graph Data   که در اصل مقدار مورد نظر گراف ابتدا به این رجیستر می رود را قرار داده ایم . رجیسترInput Value . هم مقدار ورودی هست 

 

 

 

  

 

یا  50نمایش داده شده است ، به این صورت که ابتدا با یک تایمر ، هر   Graph Dataدر تصویر بالا روند رفرش شدن و انتقال اطلاعات به رجیستر 

 می کنیم .  Refreshانتقال داده و گراف را   Graph Dataمیلی آمپر  ، اطلاعات گراف را به رجیستر  100

 انتخاب می کنیم.  Link toرا در قسمت   Graphرجیستر  HMIو در نهایت روی صفحه 
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Reset  کردن گراف 

(  قابلیت جدیدی برای دستگاه در نظر گرفته شده که به واسطه آن می توان گراف را کامل پاك کرد ،  E  7070) 7070در سری جدید دستگاه های 

قرار دارد را به صورت لحظه ایی فعال و سپس غیر فعال باید کرد ، و   Tag and Symbol Editorکه در    ResetGraphبرای این منظور بیت 

 ،  رفرش کرد .  Refresh Graphپس از آن یک بار گراف را با استفاده از بلوك 

 

 

 

ه است ، لینک شد  ResetGraphتعریف شده و به بیت   Momentaryهمانطور که در بالا مشاهده می کنید ، کلیدی بر روی اچ ام ای به صورت 

 یک بار فعال و غیر فعال می شود و گراف نیز پاك می شود . Refresh Graphکه با زدن آن کلید ، بلوك 

 نکته :

بایت ( است  و هریک از نمونه  16000کیلو بایت )معادل  16در دستگاه های جدید حافظه ایی که برای نمونه برداری گراف در نظر گرفته شده است 

 بایت را اشغال میکند . 4ها ،  ( Sample ) های گراف 

 سمپل می توان استفاده کرد . 4000در نتیجه برای مجموع گراف ها  
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سمپل اختصاص داد  050سمپل و به گراف سوم  2500سمپل به گراف دوم  1000توان به یک گراف در برنامه دارید می سه گرافاگر  به طور مثال

. 

 می شود .سمپل  4000و مجموع سپمل های سه گراف 

 

 مشخصه مکانیکی  -7
 

 

 

 

 

 



PACs7070E                          فراروپایا     

 

FararoPayaCo                                                                54                          PAC (Programmable Automation 

Controller)       
     

 

 

 مرتبط منابع -8
 

 PAC7070E  برنامه نوشته شده با ،LabView  برای مانیتورینگ دستگاه 

  برنامه های آماده برای پیاده سازیData Logger  وWebserver  با دستگاهPACs7070E  در نرم افزارFBD Editor 

  مثال های کار بردی در نرم افزارFBD Editor 
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 واژه نامه
A/D   Analog To Digital مبدل آنالوگ به دیجیتال ، 

AD7714  آی سی مبدل آنالوگ به دیجیتال 

AVR    بیتی که توسط شرکت  8میکروکنترلر خانواده ای ازATMEL ساخته شده است 

Backup Battery  ری اطلاعات اباطری پشتیبان برای نگه دRTC و حافظه غیر فرار 

Baud rate    نرخ ارسال و دریافت داده در ارتباط سریالRS-232  وRS-485 

Boot Loader  نرم افزاری کوچک در دستگاه که برای بروز رسانی نرم افزار داخلی دستگاه استفاده می شود 

Cold Junction  ی ورودیرمینال هاجبران ساز خطا در دمای خوانده شده از سنسور ترموکوپل ناشی از اتصالات سنسور با ت 

CRC    cyclic redundancy check کد تشخیص خطا ، 

DC/DC     مداری که سطحی از ولتاژDC  را به سطحی دیگر تبدیل می کند 

Duty Cycle  دوره کاری ، نسبت زمان کاری به کل بازه زمانی 

EEPROM   Electrical Erasable Read Only Memory نوشتن با تعداد محدود بل خواندن وا، نوعی حافظه ق 

Ethernet  بستری سخت افزاری برای ایجاد شبکه بین دستگاه های مختلف 

Excitation Voltage که نیاز به تحریک دارند استفاده می شود ولتاژ تحریک ، برای تحریک سنسور ها یی 

Fault   خطا 

FBD Editor  Function Block Diagram Editor  نرم افزار نوشتن برنامه برای دستگاه های ،PAC شرکت فرارو پایا 

Ferrite Bead   هسته فریت که برای کاهش نویز روی کابل ها و سیم ها استفاده می شود 

Fieldbus  نام یک خانواده از پروتکل های شبکه کامپیوتری صنعتی می باشد که برای کنترل توزیع شدهReal-Time استفاده می شود 

Flash Memory    حافظه کم مصرف و غیر فرار 

FTP   File Transfer Protocol فایل ها در اینترنت  القی انت، پروتکلی برا 

Function Block  زبان برنامه نویسی که از بلوك های توابع استفاده می کند و ظاهری گرافیکی دارد 

HMI   Human Machine Interface  و ماشین، دستگاه ارتباط انسان 

ID   عددی که به هر دستگاه داده می شود تا در یک شبکه شناسایی شود 

IP Address  Internet Protocol Address  آدرس شناسایی دستگاه ها در اینترنت با پروتکل ،TCP 

I/O   INPUT/OUTPUT ورودی و خروجی های یک سیستم ، 

Kbps   Kilo Bit Per Second واحد ارسال و دریافت داده در ثانیه ، 
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LabVEIW Laboratory Virtual Instrument Engineering Workbench زبان برنامه نویسی گرافیکی که برای نوشتن برنامه به جای ، 

 متنی از آیکون ها استفاده می کند. استفاده از خطوط

LoadCell  سنسور اندازه گیری وزن 

LookOut ری سیستم نرم افزاHMI  وSupervisory control and data acquisition (SCADA)  ساخت برای کاربرد های اتوماسیون

 می باشد National Instrumentشرکت 

MODBUS RTU    پروتکل ارتباط سریال 

MMC   Multi Media Card کارت حافظه جانبی که برای افزایش حافظه در دستگاه های مختلف استفاده می شود ، 

NV Ram  Non Volatile Ram حافظه غیر فرار ، 

ORP     سنسور اندازه گیری سختی آب 

PAC Programmable Automation Controller  کنترل کننده های اتوماسیون قابل برنامه ریزی ، واژه بکار برده شده توسط ،

  شرکت فرارو پایا برای محصولات خود

PH    سنسور اندازه گیریPH 

PLC   mmable logic controllerprogra  ،کنترل کننده های منطقی قابل برنامه ریزی 

PROFIBUS  Process Field Bus  استانداردی برای ارتباط ،field bus در اتوماسیون 

 PROFIBUS Cable  کابل مخصوص استفاده برای پروتکل ارتباط سریالPROFIBUS 

Proportional Valve شیر تناسبی 

PT100    اندازه گیری دماسنسور 

PWM   Pulse-Width Modulation مدولاسیون پهنای پالس ، 

Reference Voltage مرجع ولتاژ  

Repeater  تکرار کننده 

RS-485   استاندار ارتباط سریال که مشخصات الکتریکی گیرنده و فرستنده را تعریف می کند 

RTC   Real Time Clock سخت افزاری در دستگاه های مختلف که برای نگه داری ساعت و تاریخ استفاده می شود ، 

RTD   Resistance Temperature Detectors  ،دما  مقاومت حساس به 

Sample Rate  نرخ نمونه گیری 

SDRAM  Synchronous dynamic random access memory حافظه فرار ، 

SPI   Serial Peripheral Interface پروتکل ارتباط سریال ، 

SSR   Solid-State Relay رله حالت جامد ، 

Thermocouple  سنسور اندازه گیری دما 



PACs7070E                          فراروپایا     

 

FararoPayaCo                                                                57                          PAC (Programmable Automation 

Controller)       
     

 

Watchdog  نگ کردن سیستم آن را ریست می کندسخت افزاری برای جلوگیری از متوقف شدن سیستم که در صورت ه 
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